
参考答案一
一：单项选择题，每题3分，共36分.

	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11
	12

	答案
	D
	D
	D
	D
	C
	C
	C
	B
	D
	C
	D
	D


二：填空题，每题2分，共8分。

________漫_______  ,  ___________折射__________
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____ H＝ha/b_________

(1)________1.50_________,   (2)_______1____________

三：计算题，每题8分，共16分。
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18.

解：（1）由压强的计算公式，可得压力传感器能承受的最大压强

p=F/S=400N/2×10-4m2=2×106Pa                                          
（2）当秤达到最大称量时，由图象可知压力传感器R=50Ω，  由欧姆定律，可得：       

I=U0/R0=3V/100Ω=0.03A                                                  

U=I(R0+R)=0.03A×(100Ω+50Ω)=4.5V                                      

（3）当电压表的示数为1.5V时，由欧姆定律，可得：

I=U0/R0=1.5V/100(=0.015A                                      

压力传感器R的阻值

R=U1/I=(U-U0)/I=(4.5V-1.5V)/0.015A=200Ω                         

由图象可知，当压力传感器R=200Ω时，所受压力F=250N                                              

由杠杆的平衡条件,可得F·OA=G·OB     

G=F·OA/OB=F(OB+AB)/OB=250N×3/1=750N                     

托盘上被测物体的质量

m=G/g=750N/10N/kg=75kg                                    

答案二
一、填空题（共20分，每空1分）
1．5400　3000　　　　2. 直线传播　　温度   3. 西　　5m/s　　 

不变　　减小　　　5.0　　5  　　　　　　6. 2：1　　4：1   

7. 后轮　　费力  　　8.  凸　　实像　　　　9.汽化（蒸发）　　液化

10.变小　　变小

二、选择题（共20分，把你认为正确的答案序号填写在题后的括号内.第11～14小题，每小题只有一个正确答案，每小题3分；第15、16小题为不定项选择，每小题有一个或几个正确答案，每小题4分,全部选择正确得4分.不定项选择正确但不全得2分，不选、多选或错选得0分）
11. Ａ 　12. D    13.A  　14. Ｃ  　15. ＡＣＤ     16. ＢＣＤ

三、计算题（共18分，第17、18、19小题6分）
17.根据
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（1）P＝5000帕（2）Ｗ拉＝375Ｊ（3）80%

(1) ρ物=8×103kg/m3　　（2）Ｆ绳＝340Ｎ　　(3)Ｆ压＝260Ｎ

四、实验题（共16分，20小题10分，21小题6分）

20.（1）甲：L= 1.16 cm至1.19cm区间都可以         乙：t=15℃　  　  

　　　丙：m=54.4g     　　　　　　　　　　　　　丁：F=3.4N
（２）
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（3）①胀大或胀爆。 ②不变。③下落。

21.（1）情境一： 天平还未调节平衡 （2分）
操作： 将游码调到零刻度线，向右移动平衡螺母，直至指针指到中央    。（2分）
   （2）情境二：  测量时，砝码不够    （2分）
操作：   向右盘加砝码，或移动游码，直至指针指到中央    。（2分）
   （4）20    （5）2.6

五、探究题（共26分，第22、23、24小题各6分，第25小题8分）[来源:Z&xx&k.Com]
22．

	序号
	简明操作步骤
	物理原理

	1
	将空的塑料饮料瓶扔出
	力可以改变物体运动状态

	2
	将空的塑料饮料瓶扔出
	物体有惯性

	3
	将空的塑料饮料瓶捏瘪
	力可以使物体形变


其它合理答案也可以。

23.

	实验

类别
	实际问题
	解决问题的方法

	（1）
	
	把振动的音叉放入水中或用轻小球靠近振动的音叉

	（2）
	
	换更长的斜坡或更粗糙的斜坡（或降低斜面的坡度）

	（3）
	
	让光线在烟雾中传播


其它合理答案也可以。

24．（1）空气在振动（2）不同瓶中的空气柱量不同；

   （3）堵住不同的孔，笛子中空气柱量发生变化，发出的声音音调也不同

（1）见下图

　（2）①70cm3　　②没有减去原来量筒中水的体积

　（3）红；透镜对紫光的折射作用更大，对红光的折射作用更小

　（4）2；1


参考答案三
第I部分  选择题(共48分)
一．选择题（本小题共16小题；每小题3分，共48分。在每小题给出的四个选项中，只有一个选项符合题目要求）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	选项
	B
	A
	D
	B
	D
	A
	D
	D
	D
	C

	题号
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	
	
	
	

	选项
	B
	B
	B
	C
	A
	A
	
	
	
	


第II部分  非选择题(共52分)
二、填空题（本题共4小题；每个空格2分，共16分。）
17.作用点
18.下降 ；空心（或增大排开液体体积）  
19.（1）物理变化；（2）杠杆；（3）运动；（4）
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三、实验探究题（本题共15分。每小题3分）
21.
（1）使小车到达水平面时的初速度相同
（2）小车受到的阻力越小，小车运动的路程越长
（3）小；长；慢
（4）小车将永远运动下去
（5）一切物体在没有受到力的作用时，总保持静止状态或匀速直线运动状态
      （回答“牛顿第一定律”得1分）
四、计算题（本题共2小题，共21分。应写出必要的文字说明和重要步骤，只写出最后答案的不能得分。） 

22.
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23.
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答案四
1．AD　[时刻是指时间轴上的一点，A、D是指时刻，B、C是指时间．]
2．CD　[只有沿单一方向的直线运动，路程才等于位移大小，A错误；位移和路程都可以描述曲线运动，B错；位移是矢量，是由初位置指向末位置的有向线段，仅取决于始末位置，而路程取决于实际运动路线，C正确；在某一运动过程中，物体经过的路程总大于或等于物体位移的大小，只有沿单一方向的直线运动，路程才等于位移大小，D正确．]
3．D　[某人坐在甲船中，他看到乙船在运动，如果选取甲船为参照物的话，乙船在运动，即甲、乙两船不可能相对静止，D这种情况不可能出现，选D.]
4．B　[2 m/s2表示物体每秒速度增加2 m/s，注意单位，B正确，C、D选项单位不对．]
5．D　[设向左为正方向，Δv＝v2－(－v1)＝2 m/s－(－3) m/s＝5 m/s，a＝Δv/Δt＝eq \f(5 m/s,0.1 s)＝50 m/s2，方向向左，D正确．]
6．C　[重心是重力的等效作用点，有的物体重心在物体上，有的物体重心不在物体上，例如圆环状的物体，C正确；对称中心不一定是中心，还要看质量分布是否均匀，D错误．]
7．D　[物体受到的合力不为零，物体的运动状态才会改变，A错误；竖直上抛的物体，只受一个竖直向下的重力，向上运动，是因为惯性的原因，B错误；不相互接触的物体也会产生力，例如磁铁，C错误；施力物体和受力物体是相对的，D正确．]
8．BC　[地面受到弹力是因为物体发生了弹性形变，在恢复形变的过程中，对地面产生了作用力，物体受到向上的弹力是因为地面发生了弹性形变，在恢复形变的过程中，对物体产生了作用力，B、C正确．]
9．AB　[由摩擦力的公式Ff＝μFN可知，要使滑动摩擦力减小，可减小μ或正压力FN，A、B选项减小了μ，故A、B正确，从公式可以看出摩擦力与速度及接触面积无关，C、D错误．]
10．C　[W＝Flcos α＝400×50×cos 30°＝1.732×104 J，C正确．]
11．CD　[根据功的公式W＝Flcos α，正功表示力与位移的夹角为锐角，即力促进物体的运动，负功表示力与位移的夹角为钝角，即力阻碍物体的运动．]
12．C　[利用公式P ＝ Fv，在上坡时，减小速度，可以获得更大的牵引力．]
13．AB　[重力势能是物体和地球共有的，A正确；重力势能的变化，是由重力做功引起的，B正确；重力势能是标量，重力势能的正负表示在零势能面以上还是以下，C错误；重力势能的增量等于重力对物体做的负功，D错误．]
14．2.5　1.5　2

解析　路程是指物体所走过的轨迹长度，s＝＝2 m＋0.5 m＝2.5 m；位移是指由初位置指向末位置的有向线段x1＝2 m－0.5 m＝1.5 m；最终球停在地面上，位移x2＝2 m.
15．A.平均速度　B．瞬时速度　C．瞬时速度　D．瞬时速度

解析　瞬时速度是指物体经过某一位置或某一时刻的速度，即对应时间轴上某一点的速度，平均速度是对应时间轴上一段时间的速度，所以有A：平均速度，B：瞬时速度，C：瞬时速度，D：瞬时速度．
16．10　2.5

解析　Δx＝4 m＋6 m＝10 m；平均速度v＝Δx/Δt＝eq \f(10 m,4 s)＝2.5 m/s.
17．相同　合力　力的合成　平行四边形定则　邻边　合力

18．见解析

解析　x－t图中，图线的斜率表示物体的速度

(1)A沿x轴负方向做匀速直线运动，B沿x轴正方向做匀速直线运动(3分)

(2)前3 s内，A的位移为－3 m，B的位移为5 m(2分)

(3)A物体的斜率为1 m/s，B物体的斜率为eq \f(5,3) m/s，B物体的位置变化快．(3分)
19．见解析

解析　在v－t图中v的正负表示物体运动的方向，图线的斜率表示加速度

甲做加速运动，乙做减速运动(2分)

甲的加速度a甲＝eq \f(2,6) m/s2＝eq \f(1,3) m/s2，

乙的加速度a乙＝－0.2 m/s2(4分)

甲的加速度大(2分)
20．20 N/cm　10 cm

解析　假设弹簧原长为x0
当其受到80 N的拉力时，

F1＝k(x1－x0)(4分)

当其受到40 N的压力时，F2＝k(x0－x2)(4分)

由上述两个方程可知：x0＝10 cm，k＝20 N/cm(2分)
21．见解析

解析　(1)用50 N的推力时，其小于最大静摩擦力，没有推动，铁块受到的静摩擦力为50 N，方向与推力方向相反．(3分)

(2)用80 N的推力时，铁块被推动，铁块受到的为滑动摩擦力：Ff＝μFN＝0.3×200 N＝60 N，方向与推力方向相反．(3分)

(3)物体以10 m/s的初速度向左运动时，用F＝62 N的力向右推，铁块受到的为滑动摩擦力：Ff＝60 N，方向向左．(4分)
22．1.35 W～9.6 W

解析　当滑动变阻器的滑片滑到最左端时，其阻值为0，由欧姆定律知，I1＝eq \f(U,R)＝eq \f(12,15) A＝0.8 A，此时R上消耗的功率P1＝Ieq \o\al(2,1)R＝9.6 W(4分)

当滑动变阻器的滑片滑到最右端时，RP＝25 Ω，由欧姆定律知I2＝eq \f(U,R＋RP)＝eq \f(12,40) A＝0.3 A，此时R上消耗的功率因为R消耗的电功率P2＝eq \f(U,R＋RP2)R，故P2＝Ieq \o\al(2,2)R＝1.35 W(4分)

因为R消耗的电功率P＝eq \f(U,R＋RP2)R，故R消耗的电功率的变化范围为1.35 W～9.6 W．(2分)
　

参考答案五
【答案】A
【解析】如果加速度的方向和速度的方向相反,则加速度增大,速度减小,A正确;加速度为速度的变化率,速度变化量大,可能所用时间比较长,故加速度不一定大,B错误;物体有加速度,其与速度方向的关系不确定,所以速度可能增大,也可能减小。物体的速度和加速度没有必然的联系,因此加速度大,速度可能很小,加速度小,速度可能很大,C、D错误。 
2．A
【解析】
试题分析：根据匀变速直线运动的公式
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计算汽车的加速度、平均速度、位移分别是2m/s2、6m/s、24 m，A正确，BCD错误。
考点：本题考查了匀变速直线运动的规律。
3．AD
【解析】x－t图象的点是反映物体在某一时刻相对于坐标原点的位置，斜率表示物体运动的速度，物体A在0～3 s内在x＝0处静止，3 s后沿正方向做匀速直线运动，物体B在t＝0时刻从x＝5 m处出发，沿正方向做匀速直线运动，在第5 s末相遇，但5 s内两物体发生的位移大小不等，有xA＞xB，故有
[image: image13.wmf]A

v

＞
[image: image14.wmf]B

v

，本题选项A、D分析正确．答案为A、D.
4．BC
【解析】
试题分析：位移时间图像斜率表示速度，A项中斜率为0表示速度等于0即物体处于静止，选项A错。C项中斜率为定值而且不等于0，所以C的图像是匀速直线运动，选项C对。速度时间图像斜率表示加速度，选项B中加速度为0，即速度不变而速度又不等于0选项B对。选项D中的斜率不等0即加速度不等于0表示速度一直在变化，选项D错。
考点：速度时间图像和位移时间图像
5．B
【解析】
试题分析：图象的斜率不变，因此物体做匀变速直线运动，开始时速度方向与加速度方向相反，物体减速运动，t=2s时，物体速度减为零，然后物体反向加速运动，t=4s时，回到起始点，由图可知物体所经历的路程为：
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，位移为零，B正确；
考点：考查了v-t图像
6． B
【解析】
试题分析: 运动图象反映物体的运动规律，不是运动轨迹，无论速度时间图象还是位移时间图象只能表示物体做直线运动．故A错误；在s-t图象中图线的斜率表示物体的速度，在t1时刻图线1的斜率大于图线2的斜率，故v1＞v2．故B正确；s-t图线的斜率等于物体的速度，斜率大于0，表示物体沿正方向运动；斜率小于0，表示物体沿负方向运动．而t2时刻之前物体的运动沿正方向，t2时刻之后物体沿负方向运动．故t2时刻开始反向运动．v-t图象中速度的正负表示运动方向，从0-t5这段时间内速度始终为正，故t4时刻没有反向运动；故C错误；在v-t图线中图线与时间轴围成的面积等于物体发生的位移．故在0-t3时间内4围成的面积大于3围成的面积，故3的平均速度小于4的平均速度．故D错误。
考点：匀变速直线运动的图像
7．A
【解析】
试题分析：因为图线与坐标轴所夹的面积是物体的位移，故在0-t1时间内，甲车的位移大于乙车，故根据
[image: image16.wmf]x
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可知，甲车的平均速度大于乙车，选项A 正确，C错误；因为乙车做变减速运动故平均速度不等于
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，选项B错误；因为图线的切线的斜率等于物体的加速度，故甲乙两车的加速度均逐渐减小，选项D 错误。
考点：v-t图象及其物理意义
8．B
【解析】
试题分析：A图物体做往返运动2s末回到出发点，所以能回到初始位置，故A错误；B图表示做正方向的飞匀变速运动2s末离出发点最远，不能回到出发点，所以B正确；根据速度-时间图像的面积表示位移知，C、D两图2s内总位移等于零，即能回到出发点，所以C、D错误
考点：本题考查x-t、v-t图像
9．B
【解析】
试题分析：位移-时间图像的斜率表示速度，由图知，在t1时刻两图像的斜率不同，故速度不同，所以A错误；t2时刻，A图像的斜率为正，B图像的斜率是负的，故此时A、B速度方向相反；所以B正确；由图知0~t1时间内B的位移大，所以C错误；t1~t2这段时间内A单向运动，B往返运动，右图知，位移相同，B的路程大于A的路程，所以D错误。
考点：本题考查运动物体的位移-时间图像
10．BD
【解析】
试题分析：根据公式
[image: image18.wmf]2
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对比可得：
[image: image19.wmf]2
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，A错误；当
[image: image20.wmf]x

=0时
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，在
[image: image24.wmf]2
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时速度为
[image: image25.wmf]10/

vms

=-

，B正确C错误；0-3s内的位移为
[image: image26.wmf]15
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，所以平均速度大小为
[image: image27.wmf]15
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，D正确；
考点：考查了匀变速直线运动规律的应用
11．AC
【解析】
试题分析：当初速度与末速度同向时，平均速度为
[image: image28.wmf]0
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，1s内位移为
[image: image29.wmf]1
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，所以A正确；B错误；加速度
[image: image30.wmf]2
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，所以C正确；若初、末速度反向，则加速度
[image: image31.wmf]2
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，所以D错误。
考点：本题考查匀变速运动的规律。
12．A
【解析】
试题分析：飞机着陆后到停止所需的时间
[image: image32.wmf]0
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=12s＜14s．所以飞机在第14s内的是静止的，位移等于0．故选A
考点：匀变速直线运动的位移与时间的关系．
13．C
【解析】：选C.由x＝24t－6t2得v0＝24 m/s，a＝－12 m/s2，则t＝
[image: image33.wmf]0
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[image: image34.wmf]024
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 s＝2 s，C正确．
14．D
【解析】本题考查加速度和速度的关系
加速度和速度没什么关系；加速度是描述物体速度变化快慢的物理量；加速度是单位时间内物体增加的速度；
15．BCD
【解析】该公式是匀变速直线运动的速度与时间的关系，其中v0是物体在零时刻的速度，而 vt 是物体t时刻的速度。物体如果做匀减速直线运动，其速度是不断减小的，故vt可能小于v0，故A错误而B、C正确。加速度a是描述速度变化快慢的物理量，a与时间t的乘积就表示在该时间段内速度变化，即速度变化量。由a=△v/△t知，从数值的角度来说a等于单位时间内速度的变化量，故a与时间t的乘积就表示在该时间段内速度变化，所以D选项正确。
16．
C
【解析】
这是一个汽车刹车问题，汽车刹车问题有两个问题要注意：1、加速度方向与速度方向相反，代入公式时要注意正负问题；2、刹车要注意车多少时间会停下来。这里初速度为5m/s，加速度大小为2m/s2可知经过2.5s车会停下来，则求4s秒的路程就是求2.5s内的路程。所以有公式[image: image35.wmf]a
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可求得s=6.25m
17．原点  正方向  单位长度  3m   -2m
【解析】建立直角坐标系时要规定原点、正方向、单位长度，A点位置坐标为3m，B点位置坐标为-2m
18．3m
【解析】
试题分析：匀减速运动的汽车追同向匀速运动的自行车，速度相等时若不能相撞，则就不会相撞了。汽车从开始到速度相等所用时间
[image: image36.wmf]0
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，刚好不撞的条件是
[image: image37.wmf]2
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，解得s=3m.
考点：追及问题
点评：中等难度。析追及问题时，一定要注意抓住一个条件、两个关系：①一个条件是两物体速度相等时满足的临界条件，如两物体的距离是最大还是最小，是否恰好追上等．②两个关系是时间关系和位移关系．时间关系是指两物体运动时间是否相等，两物体是同时运动还是一先一后等；而位移关系是指两物体同地运动还是一前一后运动等，通过画运动示意图找到两物体间的位移关系是解题的突破口，因此在学习中一定要养成画草图分析问题的良好习惯。
19．200m/s   5km
【解析】(1)BC段，t＝50s， v＝
[image: image38.wmf]BC
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20．解：（1）v=v0+at=4+2×2=8(m/s)   （4分）
（2）
[image: image45.wmf]2
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 ＝4×2＋0.5×2×22＝12(m) 4分
【解析】略
21．（1）0

（2）1.25m

【解析】
（1）汽车减速到速度为零所用时间为：
[image: image46.wmf]s
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因此3s末的速度为0．
（2）3s内通过的位移为
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，车距红绿灯
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【答案】：(1)3.5 m/s　(2)3 m/s　(3)4.25 m　(4)20 m
【解析】：[image: image49.png]ok [ SR (ZXXK.COM)




已知v0＝2 m/s，a＝0.5 m/s2.
(1)3 s末的速度
v＝v0＋at1＝(2＋0.5×3) m/s＝3.5 m/s.
(2)前4 s内的位移
x1＝v0t2＋
[image: image50.wmf]1

2

at
[image: image51.wmf]2

2

＝(2×4＋
[image: image52.wmf]1

2

×0.5×42) m＝12 m，
平均速度
[image: image53.wmf]v
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[image: image54.wmf]1
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[image: image55.wmf]12

4

 m/s＝3 m/s.
(3)第5 s内的位移
x2＝(2×5＋
[image: image56.wmf]1

2

×0.5×52) m－x1
＝16.25 m－12 m＝4.25 m.
(4)第二个4 s内的位移等于前8 s内的位移减去前4 s内的位移，故
x3＝(2×8＋
[image: image57.wmf]1
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×0.5×82)m－x1＝32 m－12 m＝20 m.
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